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Содержание Содержание презентациипрезентации

1. Краткий обзор КА Lunar Reconnaissance Orbiter 
(LRO).

2. Краткий обзор Narrow Angle Camera (NAC).

3. Краткий обзор Wide Angle Camera (WAC).

4. Данные камер LROC WAC и NAC.
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1.1.  Космический аппарат Космический аппарат NASANASA
Lunar Reconnaissance Orbiter (LRO).Lunar Reconnaissance Orbiter (LRO).
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Lunar Reconnaissance Orbiter (LRO)Lunar Reconnaissance Orbiter (LRO)

Запуск: 18 июня 2009 г., Atlas V.
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Инструменты на борту LROИнструменты на борту LRO

CRaTER: Исследование глобальной лунной радиационной обстановки и

ее биологическое воздействие.

DIVINER: Измерение  температуры  лунной  поверхности  для  будущих

миссий на поверхности Луны.

LAMP: Наблюдение   постоянно  затененных  областей  на  Луне  с

использованием отраженного Лаймановского УФ свечения неба и звезд.

LEND: Обнаружение  и  картирование  возможных  приповерхностных

отложений водяного льда.

LOLA: Lunar Orbiter Laser Altimeter.

LROC: NAC – камера высокого разрешения,  WAC – широкоугольная

камера.

Mini  RF:  Радар  с  синтезированной  апертурой  для  поиска  водяного

льда.



  6

22..  NarrowNarrow Angle Camera ( Angle Camera (NNAC)AC)
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NarrowNarrow Angle Camera ( Angle Camera (NNAC)AC)

Общий вид NAC Оптика NAC
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Принцип получения изображенияПринцип получения изображения

Сканирование за счет орбитального движения КАСканирование за счет орбитального движения КА



  9

Общие характеристики камеры Общие характеристики камеры NNACAC
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Применение метода фазовых отношений: микроструктураПрименение метода фазовых отношений: микроструктура
поверхности в местах посадок КК Apollo поверхности в местах посадок КК Apollo 

по данным по данным LROC NACLROC NAC

A (α=17°) A(17°)/A(58°)
Окрестности места посадки Apollo-16
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Применение метода фазовых отношений: микроструктураПрименение метода фазовых отношений: микроструктура
поверхности в местах посадок КК Apollo поверхности в местах посадок КК Apollo 

по данным по данным LROC NACLROC NAC

A (α=17°) A(17°)/A(58°)
Окрестности места посадки с полным разрешением
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Поиск недавнихПоиск недавних
естественныхестественных

нарушенийнарушений
структурыструктуры

поверхности:поверхности:

(a) Анаглиф яркости. 
(b) Анаглиф фазового

отношения f(67°)/f(52°). 

Темный тон соответ-
ствует более шерохова-

той поверхности

Восточный склон кратера
Кеплер
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33..  Wide Angle Camera (WAC)Wide Angle Camera (WAC)
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Wide Angle Camera (WAC)Wide Angle Camera (WAC)

Общий вид WAC Оптика WAC
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Общие характеристики камеры WACОбщие характеристики камеры WAC
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Фотометрические полосыФотометрические полосы
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Расположение фильтров на матрицеРасположение фильтров на матрице
                                      ^
       Row Index                    | s/c velocity
       ---------                    |
         702 +-----------------------------------------------+
             |                                               |
             | VIS Filter 1                                  | 14 rows
             |                                               |
         715 +-----------------------------------------------+
         727 +---------------------------------(11 dark rows)+
             |                                               |
             | VIS Filter 2                                  | 14 rows
             |                    +Yvis                      |
         740 +---------------       ^        ----------------+
    1    753 +---------------       |        ---(12 dark rows)+
    1        |                      |                        |
    8        | VIS Filter 3    <----x                        | 14 rows
             |               +Xvis   +Zvis                   |
    r    766 +--------------                 ----------------+
    o    780 +--------------                 --(13 dark rows)+
    w        |                                               |
    s        | VIS Filter 4                                  | 14 rows
             |                                               |
         793 +-----------------------------------------------+
         805 +---------------------------------(11 dark rows)+
             |                                               |
             | VIS Filter 5                                  | 14 rows
             |                                               |
         818 +-----------------------------------------------+
                               704 columns
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4.4.  Данные камер Данные камер LROC LROC WAC и WAC и NACNAC
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Типы данных камер Типы данных камер LROC LROC WAC и WAC и NACNAC

EDR (Engineering Data Record)  –  исходные  некалиброванные  фото-

метрически данные.

CDR (Calibrated Data Record) – фотометрически калиброванные данные

(видимое альбедо).

RDR (Resampled  Data  Record)  –  геометрически  трансформированные

данные (глобальные мозаики, Digital Terrain Model (DTM), Polar Movies).

К настоящему времени выпущено 19 релизов EDR и CDR

(08.09.2014)
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Доступ к данным камер Доступ к данным камер LROC WAC LROC WAC и и NACNAC

Поиск данных камеры LROC (NAC, WAC), продукты EDR и CDR: 

http://wms.lroc.asu.edu/lroc/search

Поиск RDR продуктов: 

http://wms.lroc.asu.edu/lroc/rdr_product_select#_ui-id-1

WMS Browser: http://wms.lroc.asu.edu/lroc#damoon

Доступ к результатам по FTP: http://lroc.sese.asu.edu/data/

Данные LROC EDR и CDR сопровождаются индексами (например, 

http://lroc.sese.asu.edu/data/LRO-L-LROC-3-CDR-

V1.0/LROLRC_0006/INDEX/ )

http://wms.lroc.asu.edu/lroc/search
http://lroc.sese.asu.edu/data/LRO-L-LROC-3-CDR-V1.0/LROLRC_0006/INDEX/
http://lroc.sese.asu.edu/data/LRO-L-LROC-3-CDR-V1.0/LROLRC_0006/INDEX/
http://lroc.sese.asu.edu/data/
http://wms.lroc.asu.edu/lroc#damoon
http://wms.lroc.asu.edu/lroc/rdr_product_select#_ui-id-1
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Примеры Примеры RDR: RDR: Глобальные мозаикиГлобальные мозаики

Global Morphologic Map at 100 meters/pixel. 
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Примеры Примеры RDR: RDR: Digital Terrain Model (DTM) Digital Terrain Model (DTM) GLD100GLD100

WAC Digital Terrain Model (DTM) 100 meters/pixel (GLD100). 
Разрешение – 300 м, по высоте – 10...20 м (Scholten et al, JGR-2012)
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Примеры Примеры RDR: Lowell Crater DTM (NAC used)RDR: Lowell Crater DTM (NAC used)

http://wms.lroc.asu.edu/lroc/view_rdr/NAC_DTM_LOWELLhttp://wms.lroc.asu.edu/lroc/view_rdr/NAC_DTM_LOWELL

http://wms.lroc.asu.edu/lroc/view_rdr/NAC_DTM_LOWELL
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